﻿„START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Colectiv de redacţie: Beia Răzvan, clasa a XI-a Tilică Laurenţiu, clasa a XII-a Stoica Mihaela Bianca, clasa a XII-a Topîrceanu Ana-Maria, clasa a XI-a ISSN 2066-0103 Serie nouă nr 31, octombrie 2010 Articole Ştiinţifice Tehnice Artistice Recreative Tot ce-i mai bun, special pentru voi Secretar de redacţie: Gabriela Vasile - bibliotecar Coordonator ştiinţific Prof Felicia Lăzăroiu Coordonator proiecte, programe educative şi extraşcolare: Olguţa Spornic - 1 - „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Prima revoluţie industrială a început în Anglia după 1750 şi s-a extins treptat în Europa şi în lumea întreagă până în cea de-a doua jumătate a secolului al XIX-lea Inventarea maşinii cu abur a marcat debutul unei noi ere în istoria omenirii:„Era maşinilor” Cu timpul, maşinile au preluat sarcinile de execuţie, iar oamenilor le-a revenit doar munca de supraveghere, reglare şi alimentare a maşinilor Cea de-a doua revoluţ ie industrială a început la sfârşitul secolului al XIX-lea şi s-a caracterizat prin: • descoperirea de noi surse de energie; • realizarea transportului la distanţă a energiei electrice; • apariţia şi dezvoltarea de noi ramuri industriale (electrotehnică, chimică, automobile); • dezvoltarea fără precedent a transporturilor terestre şi navale; Fiecare revoluţie industrială s-a sprijinit pe dezvoltarea ştiinţelor şi a determinat un nou mod de organizare a producţiei, creşterea diviziunii muncii şi a productivităţii, scăderea costurilor de producţie Cercetarea ştiinţ ifică a fost de multe ori precedată de gândirea avangardistă a autorilor de literatură science-fiction: în 1920, scriitorul ceh Karel Čapek a imaginat pentru prima oară maşina capabilă să înlocuiască perfect omul, pe care a denumit-o robot (în piesa R U R sau Rossum's Universal Robots); ştiinţa şi tehnologia construirii roboţilor a fost prima oară numită de Isaac Asimov robotică (povestirea Runaround, 1941) Era maşinilor încă nu a apus iar era automatizării ne bate timid la uşă (probabil din raţiuni sociale, deoarece ar provoca şomaj în masă şi sărăcie) În acest număr al revistei am inclus articole despre noţiuni din aceeaşi familie de cuvinte: AUTOMATIZARE – procesul de înlocuire totală sau parţială a funcţiei umane de conducere a unui proces cu un ansamblu de aparatură, maşini, dispozitive; un proces automatizat include toate elementele necesare funcţionării corecte (execuţia propriu-zisă, controlul pe faze de producţie, semnalizarea abaterilor neprevăzute), intervenţia umană fiind necesară doar în cazul abaterilor de la activităţile prestabilite Introducerea automatizării necesită costuri iniţiale relativ mari (fonduri de investiţii), care se amortizează rapid datorită efectelor pozitive (economice, tehnice, ergonomice şi ecologice) ale automatizării: • efecte economice (reducerea costurilor de producţie creşterea productivităţii muncii); • efecte tehnice (fiabilitate sporită; precizie ridicată); • efecte ergonomice (reducerea bolilor profesionale; reducerea accidentelor de muncă); • efecte ecologice (reducerea gradului de poluare a mediului, protejarea ecosistemelor) AUTOMATISM – comportament spontan, verbal sau motor, efectuat inconştient; gest reflex de apărare, tic nervos Citiţ i aceste articole şi spuneţ i-ne pă rerea voastră: ce v-a plăcut ?; ce nu v-a plăcut? Gabriela Vasile, bibliotecar Pag 3 Automatizarea ş i aplicaţ iile ei 6 Octombrie, luna decernă rii Premiilor Nobel 8 Magazinul de ş tiri Ş tiinţă aplicată ş i tehnologii 10 Rime de tot hazul 11 Între fantezie şi realitate: Robots Land 13 Link-uri pentru internauţi 14 Jocuri pentru antrenarea neuronilor 16 Automatisme verbale de ieri şi de azi 18 „Jocuri pentru antrenarea neuronilor” răspunsuri 19 Elevii noştri sunt talentaţi! 20 Automatismele comportamentale, cu părţile lor bune şi rele 21 Automate şi automatisme în artele moderne 25 Robonaut2 în prima misiune spaţială 26 Campionatul şcolii la fotbal 26 Libertate versus delicvenţă 2 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 • m ă surare (cantitativă , continuă sau discretă ) a pordoadtău ctPicvrueo gşir aeînspultilrcaasnrosecpaioertătmuţireii c aonmizeănreişiti îsn- a parcocceelesrealet vd•aelcolcaroinmişpaaarnredaaămeut(rncioolorn rtidnpeur ăop creosdcaeuusr ;i dipsrcersettaăb)ilitper espuepnutnrue productMiveecşainîinz atrraenasposrotluircii t ă intervenţia umană cdoerleactparroegar aamce; l or parametri de proces care se abat nmuamtearii aÎplnee ,nmtpraruonciopepuseelralaer ţei,i laseuutpdoremavareteiggzhaleaterree ,şiinactleiomgnrtearnolt,la reîntcrue d•mee nlraţeipngrelaorergear aum(nd;o ercplaanrşaamreetar i luanvoarl oaprreoac estdaunrdi arpde)n; t ru În procesele automatizate integral, între •m enţinerea unor par(ainmfoetrrmi alar ev alocaarleitaa tsitvaăn darads)u;p ra fcaocmtoprluicl autmcaun şriool bideec tudli smpuencceiri sştiă ucno osridstoenma ttoerh naicl dp•ea rlaasmpeemrtorngilaroalrimzadurele pprreo(sictnaefbso;irl imst)ua;nrte semcanlaitlaiztaivtăe abaastuerpirlae sdaiicssttpievomiztăitcţiiovime(padupetaerrsaieztema tnddaeleimzcaăorsmeu,arănto,d aăsteeşniz cocoronin,e tctrrotaald)r eu Îcnltaotra-ruuenn, od•ep elracaoptnirvotărgocrlauma(ubclaoptmerrpeisaletraaabrdielmiat i)s;ei nfifeocrămrauţii epiaradmine truz)o; na snpiresoctecemseas rccăoommpdpuolteaetr r iazualtato dmeaa tpciaozarmitţ,ai anindtăeurşnvioecnroţinast riutoumla)a ţ inÎinăt ren-soutine, foa•uppneapcrrrţaaoiotttieenvljaăoarrrce euî an(a sabesnacmstoaenprmauillblie zl uamalrdueemnia)ţi; isndeeefrfieieic cţăuiurnnueiiil pobaru rntaeemh nesttirăcueri) ;adlee neprevăzute în programul prestabilit f•u ncţionare a ansamblului); (memorarea mărimii Un proces automatizat are trei zone distincte p•arcaomnedturicleorre tceohmnpoluotgeircizi atăs pe(mciefimcio, rartreaansmmăitreirmeiai ideeş iraicştiivzitoantae:o pbelorcautilv ăd e comandă, interfaţa intrări- speamranmaleetlroilror ctăethrne ologeicchiipasmpeecnitfeilcei , tdrea nsmciatelcruela, i eşiri şi zona operativă prelucrarea datelor, declanşarea procedurilor ►Blocul de comandă are următoarele componente: spirsetsetmabuliluiit edeî na utcoamzualt izaaprea)r i ţiei unor disfuncţii ale uunnimtaotedau lc ednetrdaialălo(gU(C); ); Automatizarea proceselor tehnologice - un modul de dialog (MD); garantează nu numai reducerea muncii fizice, dar şi un modul de intrare de date (M-In); un modul pentru ieşirea comenzilor (M-Out) creşterea competitivităţii produselor pe piaţă, asigurând efecte tehnico-economice favorabile (creşterea vitezei de lucru şi a preciziei de execuţie, informaţiiî ntre bloculeder c omaasnigduăr ăşi zosncah iompbeural tivdăe fporloodsuirseealori)n t ensivă a maşinilor, creşterea calităţii - interfaţ a pentru ieş iri asigură pregă tirea acţ iunii produselor) aţa pentru ieşiri (I-Out), conducând informaţia de la blocul de comandă spre blocul operativ; - interfaţ a de intrări (I-In) asigură transmiterea către blocul de comandă a informaţiilor culese din zona operativă de senzori şi prelucrate ulterior de traductoarele de semnal ►În zona operativă se primesc comenzile de la blocul de comandă prin interfaţa ieşiri şi se declanşează procesul de prelucrare prin sistemele de acţionare (SA) Urmărirea procesului este monitorizată permanent de diverse aparate de măsură, detectoare, senzori etc ale căror informaţii sunt prelucrate de traductoarele de semnal şi transmise blocului de comandă Informaţ iile culese din zona operativă sunt comparate de computer cu datele prestabilite de programatorul uman pentru fiecare fază a procesului Abaterile sunt semnalizate către un operator, care va interveni să rezolve situaţia Pregătirea procesului şi acţiunea Bloc de comandă Interfaţă Zona operativă M-Out Pregătirea acţiunii I-Out Acţiune Sisteme de acţionare SA MD M-In UC Traductoare de semnal I-In Informare Senzori Informare operativă, achiziţie de date Schiţa generală a unui sistem tehnic de automatizare 3 În cazul unui proces de producţ ie complet automatizat, locul operatorului uman este la un pupitru, conectat la un terminal PC care furnizează datele sintetice ale procesului şi avertizările în cazul abaterilor de la programul prestabilit „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 - complexitatea lanţ ului cinematic este direct proporţională cu inerţia şi invers proporţională cu precizia în primirea şi transmiterea mişcării; - pe măsură ce complexitatea lanţului cinetic creşte, devin mai ridicate costurile pentru întreţinerea şi reglarea ansamblului Prelucră rile mecanice se execută eficient cu maşini-unelte automate; în structura acestora există un lanţ cinetic generator (LCG) responsabil de cursele de lucru efectiv şi un lanţ cinetic auxiliar (LCA), responsabil de cursele efectuate în gol pentru alimentare, fixare, eliberare, transport, comandă sau control Organul final al LGC se numeş te organ de lucru al maşinii (OLM) şi efectuează cursele de lucru cât şi apropieri şi retrageri rapide; organul final al LCA este organul de gol al maşinii (OGM) şi execută cursele auxiliare Sisteme de acţio nare Senzo ri Zona operativă Interfaţă transmitere Interfaţă colectare comenzi informaţii despre proces Interfaţă ( pupitre, console, avertizoare sonore, optice etc ) L CG O L M Operator uman Rolul factorului uman într-un sistem automat Sisteme de acţionare Executare curse de lucru O r gane d e l u cr u Arbori princip ali, mese, s u p o r ţ i , s ănii, ca p r e v olver Executare curse auxiliare O r g a ne de gol L CA OGM Alim entare, fixare- eliberare, transport, reglare, comandă, control utilizează at unci cândi este n ecesară o precizie masree pauatroţimala tmiziaşrceă raipleli caaut x iliare, în funcţie de gradul de de realizare a mişcării organului de lucru mobil sau automatizare aplicat cmâencda nsiec suarumeălreecşttreo mcaag nsiesttiecm ul de comandă să fie ► Sisteme de acţionare electromecanice (SAEM) mecanicS issateumeelelec trdoemaagcnţeiotinca re mecanice transmit Unele sisteme de acţionare electromecanice cmui şcfarirceţaiupnrei)n, cpornitnacet ldeimreecntt e( exfl:erxoibţiillee di(neţxa:tec, urroeţillee, (mmeoaxt:ro i agşrrieulrpeeugprliaalser eccauupc oaansr)bt ioanrsuiiă g eualre ăcv titrtreiacznie sl moWri teadrreedadt- eLdpeel oapnsuaatrreedr;i, lcaunţufrriic)ţ isuanuep),rinp rliengăetulermireingtied ef(leexxi:bailnesa(mexb:l ulcbuireellăe-, omragrainşeil er egdleareluac rcuo ntcionmuăa nad avtietezaeslotfre ldep odtepelafescatruea; lanţuri) sau prin legături rigide (ex: ansamblul bielă manivelă) Principalele caracteristici ale sistemelor de acţionare mecanice sunt: mişcări foarte precise SAEM proiectate pentru transmiterea unor puteri mici şi medii prevăd dotarea cu motoare permit organului de lucru mobil o gamă foarte lpiuntiearrie mmaicgineştio-mstreidcitii vep r largă de mişcări (deplasări lineare sau circulare în liniare mDaingtnree toa-vsatrnitcatjievlee SAEM trebuie menţionate: toate cele trei dimensiuni spaţiale); • inerţiea mică de recepţionare şi transmitere a - asigură cea mai mare siguranţă în funcţionare; •m işicnăerriţii;e a• pmeircmă itdaeutroemceaptiţzioanreaareuşşoi artrăanşis mraitpeirdeă aa - asigură cea mai mare precizie a mişcării; cmoimşceănrziiii;; • •p erpmeirtmaiut tormeaatliizzaarreeaa uşuonaorră şcii crlaupriidădae - exploatarea şi întreţinerea sunt necostisitoare, fcuonmceţinozniia;re •elaspteicrme it realizarea unor cicluri de atâta timp cât nu devin necesare noi reglaje funcţionare elastice acţionaDreemzaevcaanntiacjee lseunpt:r i ncipale ale sistemelor de ► Sistemele de acţionare hidraulice (SAH) se - volumul mecanismelor este direct proporţ ional cu remarcă prin reglarea rapidă ş i necostisitoare ş i - cvpoorilmmupmilreuexla i tmşaiettecraaannislsmamnietţeulorluerai emsctieişn cedămirriaeit;ci tc prşoi poirnţeiorţniaal clau snuencte srietăc:o m•atnradnastempiteenretrau dper opcueteseril edtee hancţoiloongaircee mcaarrei 4 COMANDĂ reglare, control POMPĂ MOTOR „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 (peste 3 kW pe un lanţ cinematic) la mare distanţă; • Generatorul pneumatic 4 este o pompă care reglarea continuă a vitezei organului de lucru mobil produce agentul motor (aerul comprimat); motorul şi automatizarea comenzii; • realizarea unui ciclu pneumatic 6 transformă energia pneumatică în elastic automatizat energie mecanică şi aceasta pune în mişcare maşina Un sistem de acţ ionare hidraulic hidrostatic de lucru 8 elementar, sistem ce funcţionează pe baza presiunii Principalul dezavantaj al sistemului de statice a lichidului comprimat, are drept elemente de acţionare pneumatic este că generează deplasări bază: pompa, motorul şi echipamentul de reglare şi neuniforme ale organului de lucru mobil (imprimă control mişcări bruşte, cu viteză foarte mare) deci nu se COMANDĂ recomandă la operaţiile care cer precizie ridicată Monitorizarea automată: tendinţe, aplicaţii Funcţia de monitorizare a unui sistem automatizat presupune: • compararea automată a datelor culese din zona operativă cu datele prestabilite, introduse de operatorul uman ca „limite acţioSniasDtreemindhceidaarucaţziuaolniiacnrese thaaibdsirilagituuălriţcăii hmiod rişopcsrtăaertciicii ,ze ilseeimstreeenmdtauerlseă dae (neovromluaţliea” îanl e tpimropcesaulupia; ra•mpetărsitlroarr);e a •u nuaic tiisvtaorreiac amciţşicoănraiir e ohrigdaranuulliucie adsei gulruăc ruo pmreocbiizli;e rreiddiucsaăr eaa sdiesstfeămşeolaorră dîne parvoegrrtiazmaruel partuesntcaibcilâitn d procesul nu se nivelului de precizie se poate realiza prin montarea desfăşoTareăh nîno lporgoiag radmeul mprăessutraabrieli t şi comandă de unor staEbxiplilzoaattoaarreeal e dlea vitetezmă peraturi extreme a ultimă generaţie pentru senzori, traductoare şi isnisetfeicmieelEnotxrăp(ldoîneattraaercţeiţniaoenreălrcaioshtiitdseirmtaopuaelrireca)et ureis te erxitsrceamnetă şai saivsetertmizeolaorredee satuetodmeattiizpă ri swuinrte lpersesf;erîant e pîrnoimeiclteanrieual ineficie ntă (întreţinere costisitoare) al treilea microcontrollere puternice cu consum b►azează pe compresia naerului; eele asunt folosite sîne (rdeed udsi,mdeen stiiupnuil foemaritţeă troeadruesleo rş işci ornescuemptfooaarretleo rm irca)d io bazează pe compresia aerului; ele sunt folosite în (de dimMenisniiuantui rfoizaarrteear eadcuessetoşri ctiopnusrui md efocaortmepmoince)n te multe aplicaţii industriale datorită simplităţii face azi posibilă construirea de reţele de senzori constructive, robusteţii, fiabilităţii, productivităţii fwaicree leaszsi dpeodsiibmielăn sicuonnis tfrouairrteeareddeusree ţceel ef udnec ţisoennezaozrăi erii ani de zile în condiţii nesupravegheate expres pentru utilizarea în medii cu pericol de Reţeaua de senzori wireless conectată la un ridicate şi costurilor de achiziţie reduse pweirbealetessr iid ea ndii mdee nzislieu nîni cfooanrdtieţ iri endeussuep rcaevfeugnhceţaioten e Acest sistem de acţionare este recomandat pe baterRiei ţaenaiudae dzeil es eînn zcoorni dwiţiiri enleessus pcroanveecgthaetaăt el a expres pentru utilizarea în medii cu pericol de computer PC devine un instrument de măsură virtual explozie şi pentru industriile sau activităţile în care fcooamrtpeutenrePceCs adre viînne upnrioncsetrsuelme enat udteo mmaătsiuzarătevirctaurael respectarea normelor igienico-sanitare este strict fsouaprrtaevegnheecaezsaăr suîpnr afpeţreo cîenstienles e (aeuxt:o mpraetilzuactrearecaa rşei necesară (industria alimentară, farmaceutică, tsruapnrsapvoergthuel agzaăz esuloprr anfeaţteu rîanltei,n spee t(reoxl:u lpurie lşui creanreerag ieşii parfumeSriisete, mteehlnei căded enatacrţiăoentacr e) pneumatică sunt emliencetrleicdee, mcăornbiutonrii zeatcr e)a acumulării de gaze toxice în ate pentru viteze mari de deplasare a minele de cărbuni etc ) proiectate pentru viteze mari de deplasare a organului de gol al maşinii (OGM) şi puteri mici necesare pentru mişcările de generare (sub 0,5 kW) 3 7 de căr Pe lângă monitorizarea producţiei şi transporturilor industriale, supravegherea automată are aplicaţii şi în multe alte domenii: • supravegherea de către forţele armate a spaţiului naţional în scopuri de apărare; • monitorizarea video a reţelelor de transport pentru fluidizarea traficului şi semnalarea accidentelor; • cercetarea ştiinţifică (studierea formării uraganelor, urmărirea stratului şi calităţii gheţii la poli, studiul vulcanilor activi etc ); • monitorizarea calităţii mediului Schemă bloc a unei acţionări pneumatice (urmărirea stadiului defrişărilor, calitatea aerului şi 1-aparatură electrică; 2-motor electric; 3 şi 7-cuplaje mecanice; apei, zonele predispuse deşertificării, zonele 4-generator pneumatic; 5-aparatură pneumatică; 6-motor predispuse la accidente ecologice, zonele în care s-u pneumatic; 8-maş ina de lucru petrecut astfel de accidente etc ) Călin George Marian, clasa a XII-a C 5 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 electronice cu graphene, producerea de ecrane transparente (touch screen) Materialele plastice în compoziţ ia că rora se adaugă reţele graphene devin bune conducătoare de Premiile Nobel, administrate de Fundaţia electricitate, mai rezistente la căldură şi mai robuste Nobel din Stockholm (Suedia), se acordă începând la impactul mecanic, rămânând totuşi subţiri, din anul 1901 ca o recunoaştere a meritelor în elastice şi uşoare Materialele compozite ale domeniile: fizică, chimie, fiziologie sau medicină, viitorului se vor baza pe graphene literatură şi pace; lista nominalizărilor Nobel a fost completată din 1968 şi cu un premiu pentru ◄Reţea graphene contribuţii deosebite în domeniul economiei Reţea graphene şi diverse La data de 4 octombrie 2010 a fost acordat structuri nano-carbon▼ Premiul Nobel pentru Medicină / Fiziologie doctorului Robert G Edwards pentru rezultatele sale deosebite în tratarea infertilităţii (terapia fertilizării în vitro sau FIV) Cuplurile infertile care au apelat la această tehnică medicală au adus pe lume patru milioane de copii sănătoşi Robert G Edwards Premiile Nobel pentru Chimie au fost Laureatul Premiului Nobel acordate pe 6 octombrie 2010 pentru „contribuţia pentru Fiziologie sau Medicină ştiinţifică în dezvoltarea de modalităţi mai eficiente 2010 de cuplare a atomilor de carbon în molecule complexe” În data de 5 octombrie 1910 au fost anunţ a ţ i Laureaţii Premiului Nobel pentru Fizică: Andre Geim şi Konstantin Novoselov, doi profesori de la Universitatea din Mancester, Marea Britanie Andre Geim Konstantin Novoselov Cei doi Laureaţ i ai Premiului Nobel pentru Fizică au fost recompensaţi pentru contribuţia la cercetarea unui material revoluţionar: „graphene” (o reţea bidimensională de carbon, un material complet nou, având grosimea unei singure molecule de carbon, foarte rezistent, bun conducător de electricitate şi de căldură, transparent) Posibile aplicaţ ii ale acestui material revoluţionar pot fi: realizarea de componente Richard F Heck Ei-ichi Negishi Suzuki Akira Richard F Heck (SUA), Ei-ichi Negishi (SUA) şi Suzuki Akira (Japonia) au fost desemnaţi Laureaţi ai Premiului Nobel pentru Chimie în 2010 Este pentru a cincia oară când se atribuie Premiul Nobel pentru studii de chimie organică; anterior au fost premiate: reacţia Grignard (1912), reacţia Diels-Alder (1950), reacţia Wittig (1979) şi metateza olefinei (2005) Premiile Nobel pentru Chimie din acest an au fost atribuite pentru folosirea paladiului drept catalizator în reacţiile chimice de formare a structurilor complexe carbon-carbon, reacţii precise şi eficiente, cu posibile aplicaţii în industria fitosanitară, farmaceutică, electronică (LED-uri organice) etc 6 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Academia regală de Ştiinţe din Suedia a Mario Vargas Llosa, anunţat acordarea Premiului Sveriges Riksbank în scriitorul peruvian de 74 de ani, Ştiinţe Economice în Memoria lui Alfred Nobel la este Laureatul Premiului Nobel data de 11 octombrie 2010 pentru literatură din 2010 Laureaţii Nobel pentru Economie din 2010 Anunţul a fost făcut la data de 7 sunt: Peter A Diamond (Massachusetts Institute of octombrie 2010 Technology, Cambridge, Statele Unite ale Americii), Dale Mortensen T (Universitatea Northwestern, ir„nepdfelienvctitrdauuraelaceaîrntroergzerilsaartţfeeiiaaenrţcepeuiar,epmusritteurevulruoecilat,tu”eari ir l gouşrimedînentfarţpâiuant geaer erfoilsoştr:i adPicinsosrLadoraintdderspa e,(nŞMtcraouraelaa„ aBdnreai tlaiEznacioen)p;oipmerţieeelmoşriui l cŞNutioinbcţeeol sltPeu-oraliiftiodcseet individuParlien în îrnetlraeţaiag ac u psau teraecat”iv i tate de scriitor, c ăutare” prin aplicarea modelelor matematice politician, jurnalist, eseist, Mario Vargas Llosa s-a Peter Diamond a analizat bazele pieţelor de dovedit un bun cunoscător al realităţilor sociale din căutarePe(teexr: Doifaemrtoandl oac uarnilaolrizadt ebamzeulne cpăi eţfealţoăr ddee propria ţară şi din lume, un militant activ pentru cceăruetrairlee d(ee xm: unocfeăr;t ao felrotacudreil olor cudien ţemfauţnăc ăd e fcaeţrăeredae progres social de locuinţe la un moment dat etc ) iar Dale Mortensen şi Pissarides Christopher au extins teoria ş i au aplicat-o la piaţ a forţ ei de muncă , realizând un model matematic care ne ajută să înţ elegem modul în Premiul Nobel pentru Pace care ş omajul, locurile de muncă vacante ş i salariile a fost acordat la data de 8 sunt afectate de politica economică octombrie 2010 lui Liu Xiaobo, un militant pentru drepturile omului de origine chineză Liu Xiaobo a militat exclusiv pe căi paşnice pentru aplicarea Drepturilor Omului în China (respectarea libertăţilor cetăţeneşti, apărarea valorilor democraţiei, separarea puterilor în stat etc ), dar s-a ales din partea conducătorilor cu cenzurarea lucrărilor sale şi cu condamnarea la închisoare Laureatul Liu Xiaobo se afla în arest la data publicării Premiului Nobel, executând o condamnare de 11 ani de detenţie (decembrie 2009-2020) pentru „răspândirea de mesaje de subminare a autorităţii statale” Ministerul de Externe chinez a înmânat o plângere oficială ambasadorului Norvegiei în Republica Populară Chineză împotriva acordării Premiului Nobel pentru Pace pentru Liu Xiaobo; soţia sa, Liu Xia a fost imediat plasată în arest la domiciliu Cincisprezece dintre câş tigă torii Premiului Nobel pentru Pace din anii anteriori (printre care Lech Walesa - Polonia; Jimmy Carter - SUA; Frederik de Klerk şi Desmond Tutu - Africa de Sud) au cerut printr-o petiţie liderilor din ţările G20 să convingă statul chinez de necesitatea eliberării lui Liu Xiaobo în 2010 Peter Diamond Dale Mortensen Christopher A Pissarides Modelul matematic „Search” aplicat la forţ a de muncă ţine cont de mai multe variabile (nivelul asigurărilor pentru şomaj, normele aplicate pentru angajări, politica concedierilor etc ); modelul evidenţiază faptul că timpul de căutare al unui loc de muncă este cu atât mai mare cu cât asigurarea sau îndemnizaţia de şomaj este mai generoasă Reducerea valorii asigurărilor de ş omaj sau reducerea pretenţiilor angajatorilor în privinţa calificării, abilităţilor şi specializării angajaţilor vor reduce ponderea şomerilor în totalul populaţiei active Teoria „Search” a fost de asemenea utilizată pentru a studia teoria monetară, economia publică, economia financiară, economia regională şi economia de familie (ex: cumpărarea de locuinţe) Beia Răzvan, clasa a XI-a A 7 ►Seaswarm, robotul ecologist „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 aeriene (avioane fără pilot) care zburau deasupra Oceanului Pacific cu viteze de 500 km/h Patru drone au fost doborâte de noul sistem cu fascicule laser, numit Laser Close-In Weapons System sau CIWS; această armă produce raze cu puterea de 50 de kilowatti şi poate fi folosită independent sau cuplată cu un sistem convenţional de lansare a rachetelor Sursa: Dailymail ►SSI, în căutarea antimateriei Staţia Spaţială Internaţională (SSI) va fi dotată în februarie 2011 cu un instrument menit să detecteze şi să captureze particule de antimaterie Adepţii teoriei Big-Bang susţin că imediat după marea explozie iniţială din care s-a format Seaswarm este o maşinărie autonomă, universul nostru, cantităţile de materie şi antimaterie imaginată şi realizată la Massachusetts Institute of generate au fost egale; cercetătorii vor să afle dacă Technology (MIT) Dispozitivul este menit să există particule de antimaterie remanente în spaţiul acţioneze pentru curăţarea mediului acvatic de cosmic, să le captureze şi să le cerceteze deversările petroliere care pun în pericol Antimateria (formată din aceleaşi particule ecosistemul ca şi materia cunoscută de noi, dar cu încărcătură Zona activă a robotului este o bandă rulată electrică diferită), nu poate coexista cu materia Se de aproximativ 5 m lungime şi 2 m lăţime; banda este presupune că particule de materie în contact cu cele acoperită cu o reţea de nano-fibre care absoarbe de antimaterie se distrug reciproc (fapt pentru care petrolul, respingând moleculele de apă Banda poate antimateria nu poate fi detectată pe Terra) absorbi cantităţi de petrol de peste 20 de ori mai mari decât propria greutate şi poate fi refolosită (se curăţă uşor, îndepărtând reziduurile prin încălzire) Robotul are montate două panouri solare care-i asigură energia necesară deplasării Ieftin ş i uş or manevrabil, aparatul este considerat de ecologişti mai prietenos cu mediul decât variantele actuale de neutralizare cu produse chimice Specialiş tii de la MIT vor dezvolta Seaswarm prin dotarea lui cu sisteme de comunicaţii wirelwss şi GPS; echipe de astfel de roboţi, cu mare autonomie de deplasare / orientare şi capabili să comunice între ei, pot salva vietăţile marine ameninţate de scurgerile de petrol Test militar cu săgeţi de lumină Pe coasta Californiei a avut loc în iulie 2010 un test militar al Forţelor Navale ale SUA în care s-a încercat puterea de distrugere a unei arme cu laser De pe o navă de ră zboi americană au fost lansate fascicule laser către drone Fizicieni din 16 ţări au colaborat timp de mai mulţi ani pentru crearea la CERN a costisitorului şi uriaşului aparat Alpha Magnetic Spectometer (AMS); aparatul a costat 1,2 de miliarde de euro şi cântăreşte peste 7 tone După ce va fi montat pe SSI, AMS va putea detecta şi captura eventualele particule de antimaterie; izolarea particulelor de antimaterie va fi realizată prin crearea unui câmp magnetic special (un câmp magnetic extrem de puternic) ce va ţine departe materia de antimaterie Sursa: Corriere della Sera 8 După nouă ani de scanare a cerului, WMAP „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 „Era spaţ ială ” a început cu o mingiucă Lansarea cu succes a primului satelit artificial al Pământului a fost realizată de fosta URSS la 4 octombrie 1957 Satelitul purta numele Sputnik I; nu era mai mare decât o minge de plajă, cântărea 83,4 kg şi a efectuat un zbor eliptic de numai 98 de minute pe orbita Pământului Sputnik I a inaugurat un lanţ de încordări şi evoluţii politice, militare, tehnologice şi ştiinţifice; cu Sputnik s-a deschis o nouă eră, a furnizat oamenilor de ştiinţă date care ne apropie „Era spaţială” mai mult de cunoaşterea vârstei şi compoziţiei Universului Toate datele culese de WMAP ş i SERVIR: monitorizare prin satelit procesate până în prezent certifică Teoria Big-Bang Proiectul SERVIR a fost dezvoltat de Dacă vă interesează subiectul, citiţi mai cercetătorii de la NASA - Marshall Space Flight multe la adresa http://map gsfc nasa gov/news/ Center din Huntsville, Alabama Proiectul se numeş te SERVIR, în totală E-skin, piele artificială pentru roboţ ii viitorului concordanţă cu scopul pentru care a fost dezvoltat: La Universitatea Berkeley (California), inginerii au acela de a servi comunităţilor umane informaţii de realizat un material electronic sensibil la presiune observare a Pământului (ameninţări legate de numit „e-skin” (piele schimbările climatice, monitorizarea unor specii de electronică) Materialul plante şi animale aflate pe cale de dispariţie, este format din benzi istoricul formării şi desfăşurării unor fenomene miniaturale de cabluri extreme (inundaţii, incendii forestiere, furtuni, din materiale anorganice cutremure, erupţii vulcanice etc ) (seconductori anorganici SERVIR este un instrument util pentru monocristalini) comunităţile locale, oamenii de ştiinţă şi managerii Materialul ar putea face ca roboţii viitorului de mediu, asigurând accesul la o bază de date să devină foarte îndemânatici (percepţia tactilă, corectă; SERVIR este suportul ideal pentru decizii modularea forţei necesare manipulării obiectelor) Sursa: Le Scienze bine argumentate şi prompte Lansarea primei rachete spaţ iale româneşti SERVIR-Himalaya a monitorizat recentele inundaţii din Pakistan Comunităţ ile locale pot fi mai eficiente prin supravegherea cu aplicaţiile SERVIR a stării culturilor, a stadiului lucrărilor edilitare, încălcarea După mai multe amânări, Asociaţia Română normelor legale în domeniul defrişărilor etc pentru Cosmonautică şi Aeronautică (ARCA) a lansat cu succes la începutul acestei luni WMAP: un satelit lă sat „la vatră ” (01 10 2010, ora 1640) prima rachetă spaţială Satelitul Wilkinson Microwave Anisotropy românească - Helen 2 Probe (WMAP) a fost lansat în iunie 2001 pentru a Lansarea s-a făcut cu un balon purtător culege date ştiinţifice din fundalul cosmic de Colectivul ARCA intenţionează să prezinte la microunde Misiunea spaţială şi-a încheiat competiţia Google Lunar X Prize un vehicul de observaţiile pe 20 august 2010, iar pe 8 septembrie a concepţie proprie, care să ajungă pe Lună, să se fost comandată prin satelit oprirea propulsiei şi deplaseze pe solul lunar şi să transmită date pe satelitul a fost plasat pe o orbită de parcare Terra permanentă în jurul Soarelui 9 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Etapele lansă rii: • decolarea ansamblului balon-rachetă ora 1640;; • ascensiunea ansamblului balon-rachet ă pân ă la 14000 m în 40 minute; Sunt ţinta lui CNuăzpdidrăovn • la 14000 m s-a pornit motorul rachetei care a NDăezzdercăivdaen uolr iC, luap ifdoocnamut-oamsaătg etat funcţionAaRt C30Ade sseucbulnidneia, zrăa cheitma paotirntgaânnţad 400a0ce0smtu i IDsteozreiec-isdCe aotriiş, il aA nfoac, Iaruintoam…aEt i bine, evenimeAnRt:CA„ essuteb lincioamzăp araibmilporctua nţaprezeancteasrteuai M-am îndrăgostit acum de tine! primului avion cu reacţie (Henri Coandă, Paris, octombrie 1910) şi primul zbor al lui Aurel Vlaicu cu un avion (iunie 1910)” Colaborare transatlantică SUA-Europa Cu stângu'-n dreptu' pentru testarea toxicităţii chimice a mediului Cu stângu'-n dreptu' îşi dă des, La data de 6 octombrie 2010 a fost semnat un Stopând orice tendinţă de progres acordul între Institute of Health and Consumer Asta crede el: că AUTOMAT Protection (IHCP) şi National Center for Înseamnă să-ţi dai singur mat Computational Technology (NCCT), Carolina de Nord, SUA IHCP este unul dintre cele ş apte institute ale Subconş tientul dictează Centrului Comun de Cercetare (CCC) finanţat de Eu într-o noapte am visat Comisia Europeană, iar NCCT din Statele Unite este C-am moştenit un bancomat subordonat Agenţiei pentru Protecţia Mediului Alimentat automat Pe timp nelimitat High Thoughput Screening (HTS) Platformă de cercetare robotizată pentru testarea fiabilă şi rapidă a produselor chimice pe culturi de celule din dotarea IHCP Colaborarea între cele două institute are drept scop stabilirea unor standarde de siguranţă chimică comune pentru America şi Europa; prin crearea unor strategii de testare integrală a diverşilor compuşi chimici, modelare pe computer şi testări în vitro a culturilor de celule, se va ajunge la reducerea testelor pe animale de laborator Colectivul de redacţie Subconştientul mă voia bogat! Din acea zi m-am pus pe învăţat Şi strategia a funcţionat: Am o avere de invidiat! Bolnavul închipuit Ieri a lipsit la eco - voluntariat Scuzându-se că e bolnav la pat Eu cred că energia şi-a păstrat, Căci mai pe seară a dansat Trei ore, ca un automat, Până ce ringul a cedat Pentru unii, jurământul e doar un tic verbal Că nu e credibil, e lesne de-nţeles: Tânărul ăsta se jură mult prea des! „Să mor eu, zău! Să-mi moară familia!” Jurăminte goale, mai bine ar tăcea! Versuri de Gabriela Vasile, bibliotecar 10 Isaac Asimov (1920-1992) „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 În „Roboţii ş i Imperiul” Asimov adaugă la Legile Roboticii o lege nouă, Legea Zero, căreia trebuie să se subordoneze toate celelalte legi R Daneel Olivaw a dedus această lege din spusele prietenului său, omul Eliejah Baley: ♦ biochimist american de origine v„oEixeisstăăpori cleingue iamscaăi pvrreeusunsrdăeu PomrimenairiLi,egsaeu: Usănî nrogbăodtu ineu, parirne rusă (numele său real transcris cu vnoeiien tseăr vpernicţiienusiaa,s csăăvrieusne rîănutâommpelenirciei,vasaurăsuă îonmgăednuiriiei, pMrină caractere latine era Isaak gândesc la ea ca la Legea Zero a Roboticii ” Yudovich Ozimov); Lumea roboţilor creată de Isaac Asimov are ♦ fost profesor la Universitatea din originalitate ş i mult farmec; este o lume fictivă în Boston; care roboţii gândesc, deţin puteri telepatice, se ♦ autor prolific de literatură SF; autodezvoltă continuu şi funcţionează fără cusur, ♦ a publicat ş i multe lucrări de servind umanitatea milenii de-a rândul ştiinţă popularizată Robotica este o ş tiinţă încă nou ă , care se Considerat drept unul dintre cei mai îndră gi ţ i poate mândri cu urmă toarele realiză ri: scriitori de science-fiction, Isaac Asimov a scris multe nuvele, povestiri şi chiar o serie de romane având ca eroi centrali roboţii Asomov a schiţ at în scrierile sale diverse scenarii ale relaţiei dintre oameni (în calitate de creatori) şi maşinile autonome, capabile să ia decizii (creaţii ale minţii omeneşti) Asimov imaginează progresele industriei robotice (roboţii cu aspect umanoid şi creier „pozitronic” produşi pe planeta Aurora), investigând raporturile complexe între oameni şi roboţi Umanistul Asimov imaginează o lume în care roboţii nu pot ameninţa omenirea deoarece funcţionarea lor este supusă celor trei „Legi ale Roboticii” Cele trei „Legi” s-au născut în urma unei conversaţii cu John W Campbell din 23 decembrie 1940 „Legile Roboticii” au fost enunţ ate prima dată în nuvela „Runaround” din 1942, apoi au fost reluate în „Eu, robotul” (1950) şi în ciclul de romane avându-i ca eroi principali pe R Giskard Reventlov şi R Daneel Olivaw (cu prima literă, R sunt identificaţi roboţii) Iată „Cele Trei Legi”: 1 A robot may not injure a human being, or, through inaction, allow a human being to come to harm (Un robot nu are voie să provoace vreun rău unei fiinţe omeneşti, sau prin neintervenţia sa, să permită ca unei fiinţe omeneşti să i se întâmple ceva rău) 2 A robot must obey the orders given it by human beings except where such orders would conflict with the First Law (dUatne rdoebfoiitntţreeleb uuime asnăes, ec us uepxucenpăţ ioarcdainzeullouri Roboţi ca Daneel şi Giskard, capabili să îdna tcea rdee aficiensţeteleourdmianen ea, rcîun ceăxlcceap ţPiar icmaaz uLleugi e) inventeze strategii pentru binele şi progresul întregii 3 A robot must protect its own existence as long as such omeniri, au rămas până astăzi doar eroi de roman, protection does not conflict with the First or Second Law (Un dar cercetarea în domeniul roboticii a dezvoltat o robot trebuie să se protejeze pe sine atâta timp cât o astfel de gamă variată de automate protecţie nu intră în conflict cu Prima sau a Doua Lege) Anul Inventator Explicaţii 1929 Makoto Nishimura Japonia Osaka Gakutensoku, un robot creat în scopuri didactice (pentru predarea legilor naturii; robotul îşi schimbă expresia facială) 1948 William Grey Walter Anglia, Bristol Roboţi autonomi 1954 George Devol (SUA) Primul Robot Industrial digital programabil „UNIMATE”, folosit în 1960 de General Motors la ridicarea pieselor fierbinţi după procesul de turnare 1986- 1993 Japonia: Honda Serie de roboţi umanoizi E 1993- 1996 Japonia: Honda Serie de roboţi umanoizi P 2000 Expus în 2005 Japonia Honda ASIMO: robotul humanoid ce 130 cm înălţime, cu 34 de grade de libertate pe articulaţii Numele robotului este un acronim pentru „Advanced Step în Innovative MObility” 2005 Expus în 2007 Firma de robotică TOSY (Vietnam) TOPIO-Robot pentru jocul de tenis (1,88 m înălţime, 120 kg); sistem avansat de inteligenţă artificială , sistem de a învăţa şi de a îmbunătăţi nivelul de calificare în timp ce joacă 11 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Iată câteva dintre aplicaţiile practice actuale spaţiale, roboţi autonomi dotaţi cu aparatură de ale roboticii: scanare pentru recunoaşterea poziţiei potenţialilor • industrie (roboţ i mobili pentru manipularea inamici, aparate fără pilot - cu autonomie mare de pieselor, roboţi reprogramabili pentru efectuarea de deplasare şi invizibile pe radar, roboţi ghidaţi de la operaţii productive, paletizare etc ); distanţă de operatori umani etc ) • transporturi (vehicule terestre, navale ş i aeriene NASA a publicat imagini relevante pentru autoghidate sau teleghidate); echipele de intervenţie în cazuri de poluare • ferme agricole specializate (sisteme automate avansată: stadiul unor incendii de vegetaţ ie, pentru întreţinerea şi supravegherea calităţii monitorizarea scurgerilor accidentale de materiale mediului în sere, ciuprcării, incubatoare, ferme toxice etc piscicole; automate pentru efectuarea unor operaţii Aplicaţii spectaculoase dificile sau periculoase - mulgătoare electrice, ale ştiinţei robotice sunt unele colectarea şi depozitarea gunoiului de grajd etc ); aparate medicale din dotarea • servicii ş i comerţ (automate bancare, automate cu spitalelor (aparate folosite fise din spălătorii, cluburi, gări, parcuri - pentru pentru supravegherea stării vânzarea unor servicii sau obiecte mici); bolnavilor în terapia intensivă, dotările pentru chirurgia laparoscopică etc ) Robot pentru chirurgie laparoscopică ► Medicina îş i pune mari speranţe în cercetările pentru realizarea „nanoroboţilor” (aparate de dimensiuni nano care pot efectua anumite operaţii medicale la punct fix; ex: „decuparea” unor tumori, injectarea la locul indicat a spdueepnrteranuveergcguhiereă,r eţearnoidbaoomţpi eonmdieuollbeuliilo irc ufşoicl oepsl ieţmi atiîimnrpetdimudsep ucnlo onazsiupltemei pMraeis cmriuslet,esdtiemtaulliai rdeeadsofpuzrenelconţriai lnomorircuoinboodrţiinc gemăluselideţii celatacm a)e dnrteeslae Automatele bancare sunt maşini inteligente care şi-au dovedit de mult utilitatea • servicii domestice (ex: „casa inteligentă” care comandă întreţinerea ambientală, confortul şi pentru curăţenia podelelor şi pe timp de noapte pentru supraveghere video, roboţi pentru supravegherea bebeluşilor etc ); Aspiratorul „Roomba” Un robot casnic care îşi face treaba conştiincios, fără intervenţie umană, îndepărtând orice urmă de murdărie chiar şi de la colţuri • supravegherea calităţii mediului ş i efectuarea de operaţiuni de ecologizare a terenurilor şi apelor poluate (ex: curăţarea conductelor, neutralizarea scurgerilor de petrol etc ) Mai puţ in cunoscute publicului sunt aplicaţiile roboticii în domeniul explorării spaţiului cosmic, apărării şi spionajului (sateliţi, sonde http://www wisegeek com/what-are-nanobots htm Eficienţ a nanoroboţ ilor este mai mare când lucrează în „roiuri” sau „echipe”: celulele canceroase (de culoare verde în desenul de mai jos), sunt încercuite şi anihilate de nanoroboţi Totuşi, cercetarea în domeniul nanoroboticii este încă în stadiu incipient Beia Răzvan, clasa a XI-a A 12 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Global Hawk (NASA) ► http://en wikipedia org/wiki/Portal:Robotics Un portal care vă poate ajuta în completarea cunoştinţelor voastre despre domeniul roboticii ►http://nsfgov http internapcdn net/nsfgov vitalstream com/po dcast/sound of sun mp3 Dacă vizitaţi adresa menţionată, puteţi auzi zgomotul rezultat din conversia luminii solare în sunet Proiectul Internaţional SOHO Proiectul internaţ ional SOHO (Solar and Heliospheric Observatory), este rezultatul colaborării între ESA şi NASA (cele două mari Agenţii Spaţiale, ale Europei şi Statelor Unite) Observatorul spaţ ial SOHO, lansat în 1995 ş i menit iniţial să furnizeze date despre Soare până în 1998, s-a dovedit o misiune de mare succes, căreia i s-a prelungit de mai multe ori durata de lucru (în prezent, durata de activitate a observatorului spaţial este extinsă până în 2012) Pe SOHO este montat un instrument (dopplergraph) care traduce toată informaţia despre undele luminii solare în unde sonore, rezultatul fiind „o simfonie solară” ► http://www fas org/irp/program/collect/global hawk htm ►http://en wikipedia org/wiki/Northrop Grumman RQ- 4 Global Hawk La această adresă puteţi afla date tehnice despre Global Hawk şi Euro Hawk, avioanele fără pilot Global Hawk este un avion-robot (UAV sau Unmanned Aerial Vehicle) capabil să zboare autonom la 19800 m altitudine timp de peste 30 de ore Avionul poate îndeplini misiuni de supraveghere pe o rază de 100 km şi este dotat cu aparate care înlesnesc detecţia în infraroşu Aparatul poate folosi în misiuni ştiinţifice (formarea uraganelor), în misiuni de căutare/recunoaştere a zonelor afectate de dezastre sau în scopuri militare Aparatul este perfecţionat continuu din 1998 şi serveşte deja Armata şi Marina Americană şi NASA Un model asemănător (echipat cu senzori fabricaţi în Europa) este realizat în Germania şi este cunoscut sub denumirea EuroHawk Până în anul 2012, NATO va achiziţiona o flotă de opt aparate Global Hawk ►http://www descopera ro/dnews/7348314-un-test-de-sange- va-depista-diabetul-cu-10-ani-inainte-de-manifestarea-sa Sept 2010 – Există speranţa depistării precoce a persoanelor ameninţate de diabet (cu 10 ani înainte de declanşarea bolii) ►http://www livescience com/ Dacă sunteţ i interesaţ i de cele mai noi descoperiri ştiinţifice, la această adresă puteţi găsi prezentări şi comentarii despre ştiinţele viitorului: Futuristic Technology ►http://www lanl gov/news/releases/mars mission laser tool heads to jpl newsrelease html Proiectul spaţ ial NASA „Mars Science Laboratory” (lansare spre Marte în noiembrie 2011; coborâre pe Marte în august 2012) are scopul de a stabili compoziţia geochimică a solului marţian şi de a verifica dacă mediul este capabil să susţ ină viaţ a microbiană Mars Science Laboratory (concept artistic 2007) Observatorul este un ROV (R emotely Operated Vehicle, adică un vehicul dirijat de la distanţă de operatorul uman); el va fi dotat cu instrumentul denumit „ChemCam”, capabil să producă evaporarea rocilor prin acţiunea unui fascicul laser şi să analizeze compoziţia chimică a eşantioanelor de vapori prin analiză spectrală ►http://www descopera ro/dnews/3564126-robotii-actori- debuteaza-pe-scena-japoneza ►http://www descopera ro/dnews/7519295-operat-de-roboti- prima-interventie-chirurgicala-in-intregime-robotizata Noi domenii în care se folosesc aplicaţ ii ale ştiinţei robotice: actoria şi chirurgia integral robotizată Colectivul de redacţie 13 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 1 Citeşte cu atenţie următoarele cuvinte; găseşte o legătură logică între ele şi elimină cuvântul care nu se potriveşte cu celelalte 2 Ai o foaie de hârtie de forma unui paralelogram Câte tăieturi trebuie să faci pentru a obţine un dreptunghi? 3 Figura de mai jos este desfăşurarea unui cub Poţi spune ce culoare au feţele opuse ale cubului refăcut? 4 Află două cuvinte ascunse în rozetele de mai jos Literele celor două cuvinte sunt amplasate în ordine succesivă (sau în sensul acelor de ceasornic, sau în sens invers) Indicii a) literele care se repetă în fiecare cuvânt sunt scrise doar o dată; b) cele două cuvinte ce trebuie aflate au referire cu tematica revistei 14 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 5 Priveşte cu atenţie figura de mai jos Pătratele A, B şi C au desenate în interior pătrate mai mici, colorate în nuanţe de gri Latura pătratului gri este o pătrime din latura pătratului format din însumarea pătratelor A,B,C şi D, respectiv jumătate din latura pătratelor A, B, C sau D Cerinţ e: a Împarte zona albă a p ă tratului B în dou ă p ă r ţ i egale b Împarte zona albă a pătratului A în trei părţ i egale c Împarte zona albă a pătratului C în patru părţi egale d Împarte pătratul D în şapte părţi egale A B C D 6 Un disc se roteşte în interiorul unui cerc fix Cercul exterior are diametrul dublu faţă de cercul rotitor Ce curbă va descrie punctul roşu la sfârşitul unei rotaţii complete a cercului mic? V-au propus aceste jocuri: Vasile Gabriela, bibliotecar Mihaela Berindeanu, profesor 15 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Automatismele verbale sunt expresii sau cuvinte repetate fă r ă nici un rost Despre un om care vorbeşte (monolog, conversaţie sau discurs) înainte de a gândi, se spune în popor: „are gură, minte ce-i mai trebuie” sau „vorbeşte gura fără el” Automatismele verbale pot fi considerate „cuvinte goale” folosite „ când nimic nu ai a spune” 1 Folosirea automatismelor verbale în literatură este o modalitate eficientă de caracterizare a personajelor În proza scurtă, dar mai ales în opera dramatică, Ion Luca Caragiale a creat personaje tipice epocii sale, realizând din limbajul personajelor o sursă de umor savuros (greşeli de pronunţie, folosirea neadecvată a cuvintelor în context, replici sufocate de clişee verbale) Limbajul personajelor lui Caragiale este închistat în tipare verbale, fapt care stârneşte uneori amuzamentul, alteori hohotele de râs ale cititorilor sau spectatorilor În „Conul Leonida faţă cu reacţiunea”, coana Efimiţa îşi laudă adesea soţul („Ca dumneata, bobocule, mai rar cineva ”), dar i se adresează la fel de des cu „soro” („De, soro, ştiu şi eu?”); consortul ei, conul Leonida, pozează în „atotcunoscător” folosind în mod repetat cuvinte pe care nu le înţelege, într- o logică de neînţ eles: „Omul, bună oar ă de par egzamplu, intră la o idee; a intrat la o idee? Fandacsia-i gata…şi din fandacsie cade în ipohondrie” Caragiale, caricatură de Jiquidi Politicienii din „O scrisoare pierdută” folosesc multe automatisme verbale, cu atât mai multe cu cât sunt mai sus în ierarhia politică: ♦ Agamemnon Dandanache: „hodoronc-tronc, zdronca-zdronca, si clopoţ eii lica- lica ”; „…care familia mea de la patruzsopt în Cameră, si eu, cu toate partidele, eu rumânul imparţial si să rămâi fără coledzi!”; „neicusorule”; „puicusorule”; „mă- nţeledzi?”; „persoana, becherul – nu spui ţine – persoană importantă” ♦ Zaharia Trahanache: „Să n-am parte de Joiţ ica…”; „Avem cestiuni arză toare” „ enteresul şi iar enteresul”;„Aveţi puţintică răbdare” Conu Trahanache nu poate scăpa de acest ultim automatism verbal nici când îi scrie un bileţel lui Tipătescu „Aşteaptă-mă negreşit! Nu ieşi! Ai puţintică răbdare ” ♦ Caţ avencu: „Voi progresul ş i nimic alt decât progresul ”; „ dacă vom lua în consideraţie trecutul oricărui stat constituţional, mai ales un stat tânăr ca al nostru ” ♦ Farfuridi / Brânzovenescu: „Mi-e frică de trădare ” Trahanache, caricatură de Jiquidi Cetăţeanul turmentat, reprezentantul masei de alegători, repetă nedumerit: „da eu, cu cine votez?”; el explică în repetate rânduri şi cu exact aceleaşi cuvinte felul în care l-a îmbătat Caţavencu când i-a luat scrisoarea: „dă-i cu bere dă-i cu vin dă-i cu vin dă-i cu bere” Ghiţă poliţaiul îşi aprobă slugarnic superiorii („Curat mişel!”; „Curat murdar”) şi se vaită neîncetat că primeşte bani prea puţini de la slujbă: „ famelie mare, renumeraţie mică, după buget” 1 Aluzie la poezia „Criticilor mei” de Mihai Eminescu: „E uşor a scrie versuri Când nimic nu ai a spune, Înşirând cuvinte goale Ce din coadă au să sune ” 16 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Automatismele verbale din perioada comunistă erau numite adesea „limbaj de lemn” şi făceau parte integrantă din propaganda partidului unic Expunerile (verbale şi scrise) erau pline de clişee care împărţeau lumea în două: noi, cei buni - comuniştii harnici, viteji, vigilenţi etc şi ei, cei răi - sabotorii, duşmanii poporului etc Pentru noi, cei buni limbajul de lemn era plin de îndemnuri mobilizatoare („Să facem totul pentru ”; „Ne angajăm să ”; „Vom înfăptui cu consecvenţă ” etc ) iar pentru cei răi, de ameninţări („Vom tăia răul de la rădăcină!”) În ultimii ani de comunism ai României, oamenii de rând ajunseseră să nu mai plece urechea la mesajele mincinoase ale limbajului de lemn Clişeele comuniste au reprezentat arma cea mai eficace de manipulare a voinţei maselor, nu prin calitatea lor ci prin cantitate şi consistenţă Este o reacţ ie firească să râdem de personajele fictive (din lecturi, de pe scenă ) sau de persoanele reale din anturajul nostru care vorbesc înainte de a gândi; când este vorba de propria noastră persoană, nu ne dăm seama (din păcate) de greşeală Există situaţ ii care favorizează folosirea accidentală a automatismelor verbale Cunoscându-le, putem evita în viitor o discuţie în care am lăsa o impresie proastă asistenţei: • în condiţ ii emoţ ionale sau stresante, care ne afectează modul normal de a fi (ex: ne sim ţ im jenaţi faţă de interlocutori că trebuie să ascundem un adevăr; ne simţim „cu musca pe căciulă” pentru că am greşit cu ceva faţă de partenerii de discuţie; suntem îmbrăcaţi neadecvat momentului, avem o indispoziţie trecătoare şi ne simţim inconfortabil etc ); în astfel de cazuri vom repeta automat cuvinte de scuză faţă de cei prezenţi; • când suntem neatenţ i la discuţ ie (suntem preocupaţ i de ceva anume ş i trebuie să susţ inem o conversaţie despre cu totul altceva); în aceste cazuri vom repeta automat expresii care să ne dea timp de gândire de genul „ce-am vrut să zic?” ; • când încercă m să fim convingă tori dar nu avem argumente; în aceste cazuri vom repeta obsesiv „pe bune!” sau „mă jur că…” Când automatismele verbale ajung să devină un obicei, o tră s ă tură a comportamentului, este mai greu (dar nu este imposibil) să scăpăm de ele Iată câteva expresii folosite neglijent în limbajul adolescenţ ilor: „E super OK”; „Frate, nu mai puteam de nervi!”; „Ideea e că ”; „Cum stă treaba”; „Bă, n-auzi?”; „Ei, nu pot să cred, fato! ”; „Zău, să mor eu că ”; „Deci, da, ceva de genul”; „Logic!”; „Bă, mă laşi?”; „Alea-alea pac-pac şi gata!”; etc În crearea ş i propagarea automatismelor verbale, un factor important îl joacă în zilele noastre media audio-video: umorul facil al televiziunilor în goană după audienţă, versurile „compuse” pentru manele etc sunt copiate imediat de tineri În şcoală cred că avem cel puţin o duzină de „Fernando” iar „Copii Minune” avem cu mult mai mulţi! Nici cuvintele pronunţ ate greşit de politicieni (ex: almanahe, succesuri etc ) nu sunt bune exemple pentru noi: la început le repetăm în joacă, dar cu timpul devin automatisme verbale Există şi o categorie de tineri (şi fete şi băieţi) care nu se simt bine dacă nu plasează câte o înjurătură la fiecare sfârşit de frază; este bine să ne ferim de aceştia, măcar pentru motivul că o avalanşă de vorbe murdare ne poate face să ne piară pofta de mâncare! Dacă există vreun cititor care doreş te să - ş i cureţ e vocabularul de automatismele verbale, îi propun un exerciţiu simplu: 1 Întreabă-ţi prietenii, familia, profesorii, dacă sunt deranjaţi de unele cuvinte, expresii verbale pe care le repeţi prea des şi fără rost; 2 Fă o listă cu propriile automatisme verbale sesizate de cei apropiaţi; vei constata că prietenii reclamă mai puţine greşeli de limbaj decât persoanele mature, pentru simplul fapt că şi prietenii tăi „vorbesc pe limba ta”; 3 Provoacă-ţi grupul de prieteni la o întrecere: „Care scapă mai repede de automatismele verbale”; se va penaliza cu un punct rostirea fiecărui „clişeu verbal” din lista întocmită la punctul 2; la sfârşit de săptămână, este declarat câştigător cel care are mai puţine puncte de penalizare şi este sărbătorit 4 Ca să câştigi întrecerea de la punctul 3 trebuie să gândeşti înainte de a vorbi; vorbeşte mai puţin dar gândeşte mai mult Altfel, o să auzi când nici nu te-aştepţi: „Dacă tăceai, filosof rămâneai!” Stoica Mihaela Bianca, clasa a XII-a L1 17 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 1 Cuvintele sunt scrise şi colorate diferit doar pentru a vă distrage atenţia Cei mai isteţi dintre voi vor observa că fiecare dintre cuvintele date cuprinde câte un nume de animal vertebrat Se elimină cuvântul PEŞTERĂ (pentru că peştele nu este mamifer) 2 Cu două tăieturi AB şi CD se înlătură două triunghiuri egale Dacă AB = a ; DE = b şi BC = c, aria dreptunghiului S1 = ac va fi mai mică decât aria paralelogramului iniţial S S = ab + ac = a (b+c) A D E F B C Cu o singură tăietură (ex: AB) se obţine un triunghi dreptunghic care dacă este translatat dă naştere unui dreptunghi cu aria egală cu cea a paralelogramului iniţial A D x B X C 3 galben – mov; vernil – bleu; roşu – albastru; 4 ANDROIZI; ROBOTICI; 5 Rezolvarea punctelor a şi b ale acestui joc este foarte simplă; cu puţină imaginaţie (eventual, cu creionul în mână) rezolvaţi şi punctul c Pentru că gradul de dificultate al primelor trei puncte este perceput ca ascendent, involuntar ne aşteptăm ca ultimul punct să fie cel mai greu (o aplicaţie a modului în care se creează automatismele de gândire) Vedeţi din desenul alăturat că rezolvarea pentru punctul d este de fapt, cea mai simplă Se cuvine să amintim aici un vers din Arghezi, poezia „Cuiul”: „A ş a cui fă ceam ş i eu, Poate chiar mai dichisit, Îns ă , vezi, nu m-am gândit ” 6 Varianta 1: discul mic se roteşte de la stânga la dreapta După o jumătate de rotaţie a discului mic în interiorul cercului fix, punctul roşu se va deplasa în linie dreaptă de la A la B; la cea de-a doua jumătate de rotaţie, va efectua acelaşi drum, dar de la B la A Varianta 2: discul mic se roteşte de la dreapta la stânga Traseul descris va fi raza AC (întâi de la A spre C, apoi de la C la A) 18 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Centrul de Plasament Pinnocchio că mai trecem pe la ei Eleva Stoica Mihaela Bianca din clasa a XII- a L1 a început s ă facă o mapă cu desene pentru prietenii noştri mai mici Toţi elevii talentaţi pot să urmeze exemplul Biancăi Aduceţ i la bibliotecă desene executate de voi îngrijit (format A4, preferabil pe foi speciale din blocul de desen), să le dăruim copiilor de la Centrul Pinnocchio 19 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Ai intrat în horă, joacă! Dacă eşti între lupi, trebuie să urli ca ei Aceste proverbe sunt îndemnuri pentru adaptarea la cutumele (matricele de gândire şi de Automatismele comportamentale sunt gestu ri Dezavantaje lel a utomatismelorlcom portamentale sau fapte executate de o persoană, fără a fi trecute •D ezDaavacăn tanjeul e aacuttuoamliazătimsmepleorrmcaonmepnot rtoapmoertnutnailteatea prin filtrul gândirii; ele se caracterizează prin propriilor automatisme comportamentale, putem executarea de secvenţe stereotipe de acte şi mişcări propriilor automatisme comportamentale, putem propriilor automatisme comportamentale, putem care se succed de fiecare dată în aceeaşi ordine la - eunele nautomatis me tcomportamen tal e osee pret:ează apariţia unui factor declanşator Un exemplu ltainpşica tore ste reacţia celor doar unui anumit segment de vârstă; pe acestea superstiUţino şi edxee m„pal u batteipiîcn leesmten ” rleaacaţuiaz ul cuenloeri trebuie să le înlocuim treptat cu altele (ex: copii superstiţioşi de „a bate în lemn” la auzul unei fiind, suntem obişnuiţi să fim susţinuţi financiar de predicţii sumbre: „ - O să fie un cutremur mare!” şi părinţi; vom fi etichetaţi drept „profitori imorali” re!” şi apoi „- Ferească Dumnezeu! Să batem în lemn!” În acest exemplu, factorul declanşator este părinţi; vom fi etichetaţi drept „profitori imorali” dacă ne vom baza toată viaţa pe banii părinţilor); când părăsim un mediu socio-cultural trebuie să ne vestea rea (culeasă de la bursa zvonurilor) iar -a dcaâpntdă mpă rlaă saimut oumn amtiesdmieul esoccoiom-pcourlttuarmael ntrtaelbeu iaegsrăeantee sscuhpeomrtal ecmomnopso r tamentală tipică este ciocănitul pe un îand anpotăuml lma eaduituomsaotciisaml el(ee xc:omupnortoammennteaînlev ăaţgarteactue suport lemnos Ce generează automatismele comportamentale? colectarea selectivă a deşeurilor trebuie să-şi schimbe comportamentul măcar atunci când este în nes gândillacalicpeismt ludcinr up; l eoape din instinct, fără a vizită; comportamentul huliganic al unor suporteri deficienţe af izicet dec ord in neuromotor: spasmele scandări zgomotoase, injurii – nu este bine primit musculare declanşate de puternice stări emotive nicăieri, dar la tenis este absolut interzis); (meux:s cuslpaariemdă,e claavneşrastieu ndee) , putaeurniccae esfteăcrti emmişoctiăvrei - vom repeta involuntar când vom fi maturi multe (enetecxc :o; nstproaliamtăe, aalev emrsuiuşcnhe)il,or afeuţ eic,a aleef emctemmbişrcelăorri dnientrgeâgnrdeimşe lilfeo aprăter inţbiilnoer ncoaştrrei ; cdrinedtr ec ă otrbeicbeuiiuer islăe suferindă , găteştenm âncarea i făr ă dsaacrăe , bpurinmicual ccoopmiplăorritea m(eexn: teadleu caaleţi ap ăcrui npţaillomr an,oaşgtrriensiev idtaerteaan jfaizui cîăn suferindă, găteşte mâncarea fără sare, primul şcio pveilrăbraielă(,eoxb: iecdeuiuclafţiuamcautupluail metac, )a gşir essăi vîintaceterac ăfmizi csăă lmuâcrnuc apree ecsatrees-lă fîanctiindziumpăâ ncae spprriemseoşltni ifţaăr; faucrieaa sctău lşei vîenrlboacluăi,mo biccueiuall tfeu moabtiucleuiiuerti,c )mşai isăs ăînncăetrocaăsme sşăi mâncare este să întinzi mâna spre solniţă; această obişnuinţă te va urmări şi dacă eşti servit la restaurant cu o mâncare extrem de sărată; benefice pentru familie şi societate O persoană care nu-ş i modifică oportun automatismele comportamentale este nedorită de egxrpuepruileuniţesleo,cial pînr ejcuadreec ătţrilăei,m: fără csăc vrem, societate; societatea se dezvoltă în permanenţă, iar împrumutăm obiceiurile grupului social din care noi trebuie mereu să ţinem pasul cu ea fîamcpermumpuatrătem( soubpiceersiutirţiiliele ,gcrruepduilnuţia sîoncpiaols idbiinli tcaaterae • Unele automatisme comportamentale ne fac uşor fgahciecmiri ip avritieto(rsuulpuei,r smtiţoidiluel, cdree dcionmţapîonr tpaorsei bfialiţtăa tedae manevrabili Astfel, suntem tentaţi să risipim bani în cgehii cnieraiij uvtioitroarţiu lsuaiu, fmaţoădduel cdeei mcoamippuotretarnreic if aeţtăc )d e faţa unor comercianţi abili care ştiu să-şi vândă Modelele de acţiune umană după tipare fixe pmraorvfear;bueliuim„izNeauzădapeb ineefeluctiulcucopmicpioorrtualm, ecnăt-ail vaeil au avantaje şi dezavantaje; important este să fim proverbului „PNeu adcae labşiin etilpuiic,cusunptiecmio riuspl,i ticţăi -şii vdeei avizaţi de existenţa lor şi să încercăm (pe cât este udnueclee dpoarrutli”d e Ppeo laictieclea şic atripeica, vsaunnsteeamz ăi sppirtoiţmi işsii udnei ţi de existenţa lor şi să încercăm posibil) să diminuăm dezavantajele unele partide politice care avansează promisiuni electorale, pe care după alegeri le dau uitării Avantajele automatismelor comportamentale • demonstrează capacitatea personală de adaptare; • determină o mare economie de gândire ş i de timp (acţionăm mult mai rapid, bazându-ne nu pe propria gândire ci pe concepţiile cognitive a căror eficacitate a fost verificată în timp, de noi sau de grupul nostru social) Rod al experienţei de viaţă a zeci ş i zeci de generaţii, zicalele şi proverbele populare sunt surse eficiente de modelare a comportamentului Concluzia: trebuie să ne revizuim periodic comportamentul, să fim mereu în pas cu timpul şi locul în care ne găsim Vom trăi în armonie cu semenii dacă ne vom strădui să fim mereu mai buni Sfaturi de comportament adecvat găsiţi în „Codul bunelor maniere astăzi” de Aurelia Marinescu şi în „Ghidul nesimţitului” de Radu Paraschivescu Topîrceanu Ana Maria, clasa a XI-a C 20 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Cei opt roboţ i industriali, împrumutaţi de firma Audi pentru perioada Festivalului de Design, efectuează în mod obişnuit operaţii mecanice într-o linie de asamblare a automobilelor Instalaţ ia realizată pentru Design London Festival de Clemens Weisshaar şi Reed Kram se Design London Festival 16 ÷ 23 septembrie 2010 bazează pe transformarea fiecărei litere dintr-un Design London Festival, mesaj în curent electric de o anumită intensitate; manifestare ce a avut loc la curentul electric declanşează procedura de mişcare începutul toamnei la Londra, a a braţelor mecanice purtătoare de LED-uri fost o manifestare urmărită cu mare interes de publicul din întreaga lume Organizatorii au realizat în Trafalgar Square o instalaţie capabilă să „scrie” în aer litere luminoase în trei dimensiuni; ei au propus publicului din Trafalgar Square şi din întreaga lume un joc interactiv interesant care s-a dovedit o strategie de marketing excelentă Oricine putea să se conecteze în timpul fmesetsiavjael udluei mlaauxinmsuitme d7e0 cdoen trcoalr aocnt-elrinee şMi essăapjeolset eazue Square Maeusaajejulen s seînleacptaotie laş i empoitsetantţeii îdni n Tîrnatfraelaggaar fmoests ajaep odie mtriaaxtiemu(mcr it7e0r iidlee cuarrmacătreirtee: Mcreesaatjievlietaateu, Square au ajuns înapoi la emitenţii din întreaga fcolastr itaapteo, icatlriitaattee a (pcorietteirciăilseauurammăurziaten:t ă car emaetisvaijtualtuei, lume sub formă de clipuri video înregistrate de celtca r)i,t a tiea, rc acleitlea temaapi obeutinceă saauu faomstu zraednatătea pmuebslaicjuulluuii camerele de luat vederi amplasate în piaţă londonez din Trafalgar Square ca imagini imense de litere 3D Construită printr-o colaborare între firma germană de automobile Audi şi firma de design germano-suedeză Kram/Weisshaar, instalaţia era compusă din opt roboţi industriali cu braţe mecanice care controlau mişcarea unor puternice surse de lumină LED (Light-Emitting Diode) poziţionate pe capătul operator Instalaţia din Trafalgar Square a avut scopul de explora posibilităţile de integrare a tehnologiei inovatoare în domeniul artelor, folosind LED-uri pentru semnale luminoase Jocul interactiv între publicul aflat oriunde în lume şi instalaţia luminoasă manevrată de roboţi a făcut o bună publicitate Festivalului de Design În plus, s-a testat • fiabilitatea instalaţ iei (inclusiv pentru condiţii de ploaie) şi • reacţia publicului faţă de noua formă de artă vizuală (defilarea controlată a formelor luminoase în trei dimensiuni) Pentru amă nunte, vizitaţ i adresa urmă toare http://www creativeapplications net/events/outrace-events/ 21 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Mişcarea cultural-artistică „dada” cu alţi scriitori avangardişti: André Breton, Paul „Cabaret Voltaire”, clubul fondat în Elveţia Eluard, Louis Aragon, grup din care s-a format după (Zürich, februarie 1916) a fost pentru câtva timp 1922 mişcarea suprarealistă locul preferat de întâlnire al artiştilor plastici şi scriitorilor nonconformişti care au generat curentul Scriitorii reprezentativi pentru literatura „dada”: Hugo Ball, Richard curentului dada au fost Tristan Tzara, Richard Hülsenbeck, Jean Arp, Emmy Hülsenbeck şi Hugo Ball Hennings, şi printre ei, românii Tristan Tzara şi Marcel Iancu ◄Coperta primei ediţii a publicaţiei Dada Tristan Tzara, Zürich, iulie 1917 Artele plastice au fost reprezentate în curentul dada de românul Marcel Iancu (pictor, arhitect şi eseist), Francis Picabia (pictor francez cu origini spaniole) şi Marcel Duchamp (american de origine franceză, pasionat de artele vizuale) Iată ideile lui Marcel Iancu despre curentul dada: „Ne-am pierdut încrederea în cultura actuală Tot ceea ce este, la momentul actual, Miş carea culturală ş i artistică denumită „dada” a militat împotriva războiului (Primul Război Mondial tocmai începuse) prin adunări trebuie distrus, demolat Trebuie să reîncepem actul publice, demonstraţii, publicaţii de artă şi reviste creaţiei pornind de la o tabula rasa La Cabaret literare Adepţii mişcării puneau mai presus de orice Voltaire, noi vrem să zguduim ideile, opinia libertatea de exprimare a individului / artistului şi necesitatea înlocuirii tuturor standardelor / practicilor existente în viaţă şi artă publică, educaţia, instituţiile, muzeele, bunul simţ aşa cum este el definit la momentul actual, pe scurt, tot ceea ce ţine de vechea ordine ” Curentul „dada” a fost catalogat ca un act de revoltă împotriva realităţilor de la început de secol 20, ca o mişcare avangardistă, anarhistă şi nihilistă, răsturnând regulile estetice tradiţionale În manifestul dada este dezvă luit liantul ideologic al mişcării culturale: „Apriori, dada pune înaintea acţiunii şi înainte de toate: Îndoiala Dada se îndoieşte de tot ”- Tristan Tzara Nesupunerea faţă de rutină s-a manifestat mai ales prin implicarea hazardului în creaţia artistică: literatură se făcea prin compilarea unor decupaje din ziare iar tablourile erau realizate prin alăturarea întâmplătoare a fragmentelor de imagini Iată procedura prin care Tristan Tzara invita creatorii să facă literatură: „Luaţi un jurnal, luaţi o pereche de foarfeci, alegeţi un articol, tăiaţi-l, tăiaţi pe urmă fiecare cuvânt, puneţi totul într-un sac, mişcaţi ” Adepţ ii curentului dada considerau artă alăturarea prin hazard a cuvintelor, fragmentelor de imagini, sunete, impresii sau idei Tristan Tzara s-a mutat în Paris la începutul anului 1919, mutând odată cu el şi centrul mişcării dada Grupul lui Tzara s-a întâlnit frecvent în Paris Marcel Iancu – Café concert Francis Picabia a fondat ziarul cultural „391” la Barcelona, în ianuarie 1917; în acest ziar el îşi publică primele „Picturi Mecanice” pre- dadaiste (artistul a luat contact cu mişcarea dadaistă abia în 1918) 22 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Francis Picabia - Fată născută fără mamă (1917) mă la ea la fel cum mă bucur când privesc flăcările dansând în şemineu” Duchamp credea în munca sa, mândrindu-se că este „un artist al retinei” „Fată nă scută fă r ă mamă ” este realizat cu guaşă şi vopsea metalică pe hârtie imprimată; lucrarea face parte din „Picturi Mecanice” ca şi „Très rare tableau sur la terre” Marcel Duchamp Bicycle Wheel 1951 „Rotată de bicicletă” - a treia variantă, reconstituită în 1951 după originalul pierdut din 1913 Francis Picabia Très rare tableau sur la terre (1915) Ulei şi vopsea metalică Guggenheim Museum, New York Francis Picabia l-a cunoscut la New York pe Marcel Duch cei doi s-au implicat în căutarea de noi mijloace de expresie plastică, punând accent pe o nouă relaţie între obiecte şi ochiul artistului În picturile lui Francis Picabia ş i Marcel Duchamp vedem maşinării, mecanisme sau obiecte cotidiene puţin modificate sau asamblate bizar; potrivit esteticii tradiţionale acestea nu ar fi avut niciodată şansa de a avea vreodată ceva în comun cu artele Lucrarea Bicycle Wheel face parte din categoria „sculptură cinetică”; a fost prima lucrare din seria „readymade” realizată de Duch iată ce spune artistul despre roata de bicicletă înfiptă într-un scaun de bucătărie: „M-am bucurat uitându- Marcel Duchamp -The Large Glass 23 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Lucrarea lui Marcel Duchamp „La mariée Street dance – stilurile „robot” ş i „popping” mise à nu par ses célibataires, même” , cunoscută „Street dance” mai ales ca „The Large Glas” este o parabolă (dansul de stradă) este o formă erotică la care a lucrat efectiv intre anii 1915-1923 de socializare foarte apreciată Lucrarea este executată pe două geamuri de sticlă de adolescenţi şi tineri Dansul cu materiale mai puţin folosite în artă: folie de are ca fundal sonor muzică hip plumb, fir fuzibil şi praf hop, funk, sau disco iar Duchamp a efectuat încă din 1913 schiţe şi mişcările conţ in improvizaţii şi studii de perspectivă, experimente cu diverse coregrafii excentrice, menite să materiale pentru acest tablou; şi-a publicat aceste impresioneze spectatorii însemnări în „Green Box” (1934) Street dance a apărut în Tabloul de sticlă a fost expus în 1926 la Statele Unite ale Americii prin anii 1960-1970 ş i a Brooklyn Museum iar acum face parte din evoluat diversificându-se (breakdance, popping, Philadelphia Museum of Art locking, hip hop new style, house dance şi electro dance) ş i câş tigând adepţ i pe toate meridianele Că arta lui lumii Duchamp nu a fost Stilul „Robot” datează de la sfârşitul anilor uitată stă mărturie 1960 şi este creaţia lui Charles Washington vestimentaţia tinerilor Dansatorul trebuie să imite mişcările roboţilor: americani: în zilele deplasarea picioarelor, a braţelor dar şi mimica noastre sunt în mare impasibilă a feţei trebuie să dea imaginea unei vogă maieurile jucării mecanice personalizate cu „The „Dancing Machine” (înregistrată de grupul Large Glas” „Jackson 5” în 1974) este cea mai cunoscută melodie pentru acest stil de dans Curentul artistic „dada” a fost în vogă pân ă Stilul „Popping” este crea ţ ia trupei de dans prin 1922, când cei mai mulţi adepţi s-au convertit la „Electric Boogaloos”; dansul a apărut la începutul „suprarealism” anilor 1980 ca dans de stradă iar primele apariţii TV datează din 1982 Este un stil de dans complex, Dacă doriţi să aprofundaţi subiectul dada- creativ şi care conferă extrem de multă libertate de suprarealism, vă recomandăm o prezentare a expresie Expoziţiei Picasso de la prestigiosul muzeu Kunsthaus din Zürich, Elvetia, denumită de Marc Ulieru „Evenimentul cultural al anului” Expoziţia a fost deschisă la 15 octombrie 2010 şi se doreşte a fi o reeditare a expoziţ iei similare din Zürich 1932 http://travel descopera ro/7491014-PICASSO-Evenimentul- cultural-al-anului Stilul popping actual îmbină miş c ă ri şerpuitoare, lichide („cobra”, snaking”) cu mişcări încetinite („slow motion”) şi stopări bruşte („stop motion”), totul petrecându-se în ritmul muzicii „Marele maestru” al acestui stil de dans a fost Michael Jackson (1958-2009) Ş i în România se organizează concursuri de street dance; este o modalitate simpatică de petrecere a timpului liber şi de ardere a caloriilor în exces Taină Andrei şi Dumitru Ionuţ, clasa a XII-a B 24 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 Pe Staţia Spaţială Internaţională urmează testarea multifuncţională a robotului şi eventual, folosirea lui la activităţile de întreţinere Până în prezent au existat 132 de misiuni ale navetelor spaţiale NASA (programul Space Shutte): • naveta Columbia a avut primul zbor la 12 aprilie 1981, ziua în care se împlineau 20 de ani de la primul zbor în cosmos al unei fiinţe umane (rusul Iuri Gagarin); naveta a fost pierdută, ca şi toţi membrii echipajului în februarie 2003; • naveta Challenger livrată în 1982; dezintegrată în timpul ascensiunii cu echipaj la bord din 28 ianuarie 1986 din cauza unei defecţiuni; • naveta Descovery livrată în noiembrie 1983; a efectuat deja 38 de misiuni şi este pregătită pentru ultima lansare din noiembrie 2010; • naveta Atlantis (livrată în 1985); • naveta Endeavour (livrată în 1991) Lansarea celei de-a 133-a misiuni (STS-133) este programată pentru 1 noiembrie 2010 şi va aduce pe Staţia Spaţială Internaţională (International Space Station - ISS) modulul multifuncţional permanent „Leonardo” şi robotul Robonaut2 Robotul este proiectat de Johnson Space Center al NASA (Houston) în colaborare cu General Motors; este dibaci şi puternic, capabil să lucreze umăr la umăr cu oamenii Robonaut2 este destinat efectuării de operaţii de întreţinere în afara staţiei, pentru protejarea echipajului uman de impactul cu radiaţiile cosmice Robonaut2 depăşeşte generaţia anterioară de roboţi umanoizi la putere şi îndemânare; „părinţii Echipajul STS-133: Alvin Drew, Nicole SStteovtte,nELriicn dBsoeey,, roboţi umanoizi la putere şi îndemânare; „părinţii MSitcehvaeenl LBianrdrsaetyt ,şi lui”, proiectanţii, lucrează acum la îmbunătăţirea Michael Barratt şi sistemului de deplasare (membre inferioare) ratt şi Timotei Kopra şi robotul umanoid Robonaut2 sistemului de deplasare (membre inferioare) Robotul ş tie ce înseamnă o strângere de mână; el a învăţat pe Pământ să mânuiască unelte, să ridice greutăţi, să formeze un număr de telefon STS-133 va fi pentru naveta Descovery cel din urmă zbor (al 39-lea) şi primul zbor în spaţiul extraterestru al unui robot umanoid Naveta spaţială Discovery Dacă rezultatele testării lui Robonaut2 pe SSI sunt încurajatoare, este posibil ca viitoarele misiuni spaţiale să aibă echipaje mixte: oameni şi roboţi Călin George Marian, clasa a XII-a C 25 „START! Avem de cucerit o lume!” nr 31, oct 2010 - Grupul Şcolar Industrial „MECANICĂ FINĂ” ISSN 2066-0103 În luna octombrie a avut loc Campionatul şcolii la fotbal Echipa clasei a XII-a L2 a fost desemnată învingătoare în această competiţie Echipa clasei noastre (a X-a A), formată din: Pacu Florin, Szollar Miki, Grigore Samir, Constantin Cătălin şi Cervinski Robert a ajuns până în finală, învingând echipele claselor a IX-a B (scor 7-0) şi a XI-a A (scor 9-0); un parcurs fără greşeală, care ne-a făcut să ne credem invincibili Nu ne-a intimidat diferenţa de vârstă din În ziua de 21 octombrie 2010, elevii claselor a X-a A, a X-a B ş i a XI-a B au participat la o întâlnire instructiv-educativă cu cadre din Poliţie pe tema combaterii consumului de droguri, a violenţei şi delicvenţei în rândul adolescenţilor Invitaţ ii ş colii au fost Comisarul Vă duva Gabriela şi Agentul Principal Ştefan Nicuşor De organizarea ş i coordonarea întâlnirii s-au ocupat profesorii Olguţa Spornic, Florica Millea, Mihaela Berindeanu şi Elena Diplaşu finală (aveam de luptat cu adversari mai mari cu doi ani decât noi) şi eram siguri „că-i vom spulbera” prin strategia aranjării în teren şi tactica paselor S-a întâmplat să ne „spulbere” ei pe noi (scor 11 la 1) pentru că nu am reuşit să ne concentrăm suficient; după cel de-al treilea gol primit, am devenit nervoşi, neatenţi, am început să strigăm unii la alţii şi să pasăm la întâmplare Poate că aveam ş anse mai mari dacă era ş i domnul diriginte cu noi să ne susţină (cum a făcut-o de fiecare dată la meciurile precedente) Ne pare ră u că nu suntem noi campionii, dar ne pregătim intens ca să ne luăm revanşa După meci ne-am strâns mâinile cu adversarii noştri şi i-am felicitat pentru victorie Domnul profesor Răzvan Călugăreanu a Comisarul Văduva Gabriela a ajutat elevii să urmărit campionatul şi a stabilit o formulă înţeleagă diferenţa între termenii „infracţiune” şi provizorie a echipei şcolii (cei cu rezultate slabe la „contravenţie” şi i-a sfătuit cum să acţioneze în învăţătură pot fi înlocuiţi) ce ne va reprezenta în cazul în care sunt agresaţi campionatul organizat între liceenii bucureşteni: Elevii au vizionat cu mult interes două CD- uri („Canabis” şi „Libertate versus delicvenţă”) şi au purtat discuţii libere cu cadrele din Poliţie Nr crt Echipa şcolii Clasa 1 Niţu Mihai a XII-a L2 2 Mitrea Ionatan a XII-a L2 3 Marin Marius a XII-a L2 4 Stocheci Emil a XII-a L2 5 Stanciu Alexandru a XII-a L2 6 Smecal Robert a XII-a L1 7 Ciobanu Ionuţ a XII-a L1 8 Ciobanu Cristi a XII-a L1 9 Spiridon Bogdan a XI-a A 10 Cervinski Robert a X-a A 11 Constantin Cătălin a X-a A 12 Grigore Samir a X-a A Suntem mândri că în echipa ş colii a fost ales Cervinski Robert, golgeterul clasei noastre din acest campionat Szollar Miki şi Ciobanu Iulian, clasa a X-a A Ianuş Ana Maria, clasa a XI-a B 26